YANGIN SONDURME VE YANGIN ILE MUCADELE AMAGLIDIR.
YANGIN SONDURME SUYU TEMINi DISINDA KULLANMAYINIZ!



ONSOz

ALF ENERGY markali yangin ile miicadele pompa gruplarinin ilk ¢alistirimasi (devreye
alma) vyetkili servislerimiz tarafindan yapilacaktir. Yetkisi olmayan kisi ve/veya kurulug
tarafindan galistiriimasi ve/veya miidahale edilmesi sonucu olusan arizalar garanti kapsami
disinda degerlendirilecektir.

Satin almis oldugunuz dizel ve/veya elektrik motorlu asil yangin suyu pompasi, dizel
ve/veya elektrik motorlu yedek yangin suyu pompasi, YANGIN iLE MUCADELEDE SU
TEMINi AMACI igin tasarlanmistir. Yénetmelik geregi elektrik ve dizel motorlara ait kontrol
panolarinda korumalar devre disi birakilmistir. Yangin sd6ndirme amaci disinda kullanimi
pompa sisteminde arizalara neden olabilir. Bu sebeple olusan arizalar garanti kapsami

disinda degerlendirilecektir.

Yangin sondirme amaci ile manuel veya — basing diusmesi sonucu-otomatik olarak
calistinlma durumlarinda Dizel Motor, “YANGIN VAR’ senaryosuna gore devreye girme
programlanmasi yapildigi ve durdurma korumalari devre disi birakildigi igin dizel motorda
olusan hasarlar garanti kapsami haricinde degerlendirilecektir.

Yangin ile micadele sistemi icin tasarlanan pompa kapasite tayini 6nemli bir etkendir.
Ozellikle blyiik kapasite ile segilen pompa gruplarinin, yangin ile miicadele igin bile olsa,
disuk ihtiyaclar igin kullaniimasi ve bunun sonucunda pompalarin strekli galisip durmasi
pompaya zarar vermektedir. Bu sebeple olugsan arizalar garanti kapsami disinda deger-
lendirilecektir.

Garanti haklarina zarar vermemek ve motordan uzun slreli maksimum performans
alabilmek igin DOGRU MONTAJ ve UYGUN BAKIM gok énemlidir. Urlinlerimize 3 ayda bir
olmak Uzere yetkili servislerimiz tarafindan bakim yapilmasi icin yetkili servislerimiz ile
bakim anlagsmasi yapilmasini tavsiye etmekteyiz.

Bu kitapla ilgili sorunuz veya tavsiyeleriniz i¢in lltfen Merkez Ofisimize, bayilerimize veya
yetkili servislerimize basvurabilirsiniz.

Bu kitapta verilen bilgiler bazi kalite iyilestirme galismalarina bagh olarak haber vermeksizin
degisebilir. Bizi sectiginiz icin tesekkur ederiz.
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1- DIZEL MOTOR KULLANIM

Yakit, Yag ve Sogutma Sivisi

Yakit; kullanicilar gevre sicakliklarina gére dogru derecede olan yakit kullanmalidir.
Yakit tanka dékulmeden evvel minimum 48 saat dinlendirilmelidir.

Yakit pompasi ve enjektorlerin uzun 6murliligint saglamak igin yakit sisteminde su
ayrici kullaniimahdir. Kullanilacak yakit asagidaki standartlara uygun 6zellikte olmalhdir.

+ N590

+ BS5869 Class A2

¢ ASTM-D975-92 Class 1,2 and 3
« JIS KK2204

Yakittaki sulfur miktari cok 6nemlidir. Eger yakittaki sulfir miktari 0,5% oranini gecerse
yag degisim araliklari kisaltilmalidir.

Ote yandan, eger yakit gok diisiik siilfiir oranina sahipse, bu motor giiciinii %5
oraninda disurlr ve yakit tiketimini artirir.

Yaglama Yagi; Motorun uzun émdrli olmasi — P B o
ve en iyi performansin alinabilmesi igin yag
periyodik olarak degistrilmelidir.

Yag, APl motor yag siniflandirmasina gore
CF veya CF-4 sinifinda olmalidir.

Uygun yag secimi silindir geperlerinde ve
yatak yuzeylerinde bir yag filmi olusturacak
glvenli bir calisma icin daha az marslama
guicu saglar.

| - [T SAE 15W/ag TS

Sogutma sivisi; Motor sogutmasi igin yagmur veya temiz nehir suyu gibi yumusak su
secilmelidir. Kuyu veya cesme suyu kullaniimamalidir. Cok fazla mineral iceren sular
motor sogutma sisteminde, sogutma sisteminin verimini etkileyen ve problemler
cikmasina sebep olan pullanmaya sebep olacaktir.

Sert su kullanilmadan énce yumusatiimahdir. Bu iki sekilde yapilabilir.

1.  Suyu kaynatarak.
2.  Her 30 It suya 20 gr asindirici soda (sodyum hidroksit) ilave edilecek.

Sogutma sivisi antifiriz ve korozyon énleyici katki maddesiyle karistiriimalidir. Bu katki
maddeleri donmay! ve korozyonu onler.

Eger donma riski varsa 50% saf su 50% antifiriz karigsimi kullaniimadir. Bu karigim
korozyonu Onleyecegi gibi motoru -40 C°ye kadar dondan korur.
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Suya antifiriz ilavesi, sogutma sistemini doldurmadan énce ayri bir kapta yapiimalidir.

2- DIZEL MOTOR BAKIM
Giinliik yapilacak diizenli bakimlar

1. Karteldeki yag seviyesi ve radyatbrdeki su seviyesi kontrol edilmelidir.
- Radyatér dolum kapaginin ve yag seviye gubugunun yerine iyi oturdugundan emin olun.
- Yeni motorda yag seviyesi (st sinirda olmalidir.

2. Sivi (yad, yakit ve su ) kagaklar: kontrol edilmelidir.

3. Akli elektrolit seviyesi kontrol edilmelidir.

4. Motor montaj civatalarinin ve tahrik edilen komponentler ile olan baglanti civatalari-
nin sikihigi ve glivenilirligi kontrol edilmelidir.

Haftalik yapilacak diizenli bakimlar (Test calistirmasinda veya sonrasi)
Glnliik yapilacak diizenli bakimlara ilave olarak;

. Gosterge degerleri kontrol edilmeli ve kayit altina alinmalidir.
. Akl temizlenmelidir.

. Akl sarj cihazi ve isiticinin ¢alistigindan emin olunmalidir.

. Yag ve su kirliligi kontrol edilmelidir.

. Yakit pisligi ve su mevcudiyeti kontrol edilmelidir.

. Titresim ve ses seviyesi kontrol edilmelidir.

. Egzoz gazi rengi kontrol edilmelidir.

. Kartel havalandirma kontrol edilmelidir.

. Hava emis ve atis panjuriar kontrol edilmelidir.

Co~NOOGOBAWN-=-

Aylik yapilacak diizenli bakimlar
Haftalik yapilacak diizenli bakimlara ilave olarak;

1. Akii kablo baslari temizlenmelidir.
2. Kayis gerginligi kontrol edilmelidir.
3. Hava emis sisteminde tikaniklik olup olmadigi kontrol edilmelidir.

Ug Aylik yapilacak diizenli bakimlar
Aylik yapilacak diizenli bakimlara ilave olarak;

1. Akuplaj civata baglantilarinin sikihgi kontrol edilmelidir.
2. Yakit filtresi degistiriimelidir.

3. Mars motoru ve sarj dinamosu kontrol edilmelidir.

4. Radyator petegi tikanikhdi kontrol edilmelidir.

Alt1 Aylik yapilacak diizenli bakimlar

Ug Ayiik yapilacak diizenli bakimiara ilave olarak;
1. Hava filtresi degigtirilmelidir.

2. Motor yagi ve yag filtresi degistirilmelidir.
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3. SORUN VE SORUN GIiDERME

MUHTEMEL SEBEP

DUZELTME

Motorda vuruntu sesi

PUskrtme agi avansi yanlis

Yakit sisteminde hava var

Silindirlere gelen yakit miktari dengeli degil
Kalitesiz yakit

Bazi ana parcalar aginmig

Yetersiz yaglama veya Yag basinci yok

Ya§ seviyesi ¢ok dustk

Yag borularinda kagak var

Yag§ siizgeci, filtresi veya borulari tikal

Ya§ gbstergesi arizali veya borulari tikali

Yag cok ince

Yag pompa dislileri aginmig digli aralari ¢ok agik
Emniyet valfi veya yag filtresi bozuk

Ana, kol yataklar ve eksantrik mil burclari
asinmis

Motor agiri 1siniyor

Sogutma sivisi sicakligi gok yiiksek

Sivi miktari az veya sogutma sistem
borularinda buhar var

Devir daim pompasi sogutma yapamiyor

Sogutma sisteminde ¢ok fazla tortu var
Ya§ sicakligi cok yliksek
Normalden az veya ¢ok yag var

Yetersiz sirklilasyonla yag basinci ok az
Motor asiri yliklenmis

Motor asiri hiza kagiyor
Governor arizali

Pompa mili sikisikligini kontrol edin
Cok fazla yakit beslemesi

Verilen datalara gére yeniden ayarlayin
Havay! ¢lkarin

Pompayi dengeli olmasi icin ayarlayin
Kaliteli Yakit kullanin

Degistirin

Yag ilave edin

Kagaklari giderin

Temizleyin gerekirse degistirin
Temizleyin gerekirse degistirin

Kaliteli yag kullanin

Acikhgr kontrol edin gerekirse degistirin

Temizleyin gerekirse degistirin
Temizleyin, gerekirse degistirin

Devir daim pompasindaki merkez gizgiden
Daha yukarida olacak sekilde doldurun
Pompa mesafesini kontrol edin ve kayislari
gerdirin. Kagagi dnleyin

Temizleyin

Yagin yag cubugunda verilen sinirlar i¢inde
oldugunu kontrol edin

Yetersiz yaglama sebep islemine bakin
Yik atin

Motoru durdurun, kontrol ve tamir edin
Motoru durdurun kontrol ve tamir edin
Motoru durdurun pompa yakit beslemesini
Tekrar ayarlayin




4. DiZEL MOTORUN SAKLANMASI

Motorun galismadigi kosullarda saklanmasi

Hazirlik

1.

10.

1.

Motor yagini bosaltin ve motora yag seviyesi gubudu ylksek seviyeye kadar
koruyucu yag koyun.

Koruyucuyu yag ve yakiti 50-50 oraninda karistirin ve karisimi yakit tankina
doldurun.

Motoru 5 — 10 dakika yiikslz caligtirin.

Motoru durdurun ve hava girisi agikligindan ugucu koruyucu maddesi (VCI)
puskdrtin.

Koruyucu yag ve yakit karigimini bogaltin.

Motorun agikta kalan islenmis ylzeylerine bir kat koruyucu madde surin.

Hava girisini, egzost ¢ikislarini ve havalandirma deliklerini bantlayarak kapatin.
Fan kayisini gevsetin.

Mars motoru ve sarj dinamosu terminallerini bantlayin.Mars motoru ve sarj
dinamosunu polietilen yaprakla kaplayin ve igine kurutucu yerlestirin.

Akuye bagli kablolari sékln ve akuyu sarj edin.Akinun Ust tarafini temiz su ile
yikayin ve korozyonu 6nlemek igin kutup baslarini asitsiz vazelin ile kaplayin.
Akuyl soguk ve kuru yerde muhafaza edin.

Hava kosullarindan korumak igin motorun tzerini értiin

Not

» Motoru, iyi havalandiriian yerlerde saklayin.

» LLC igeriyorsa sogutma suyunun bosaltiimasi
gerekli degildir.

» Start anahtarina ya da kumandalarin (izerine
“CALISTIRMAYIN” isareti yada benzeri bir uyar:
etiketi takn.

» Koruyucu yerine yeni motor yagi da kullanabilirsiniz.
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Saklama sirasinda bakim

Aklyl ayda en az bir kez sarj edin.

Motorun saklama durumundan gikartiimasi

NGO RON=

- ©

0.

1.
12,
13.
14.

Motorun Gzerindeki korumalari ¢ikarin.

Tam sarj edilmis bir akllyl motora baglayin.

Mars motoru ve sarj dinamosu Uzerindeki korumalari ¢ikarin.

Fan kayiglarini ayarlayin.

Cesitli deliklerdeki kaplamalari ve bantlari ¢ikartin.

Koruyucuyu bosaltin ve motoru énerilen motor yagiyla doldurun.

Yakit tankini doldurun ve yakit sistemini besleyin.

Motorun etrafina ve altina bakarak gevsek ya da eksik civata, yag, yakit ya da
sogutma sivisi siznitisiolup olmadigini kontrol edin.

Kulbutér kapagini gikartin ve subap mekanizmasini yaglayin.

Motora, yakit beslemesi kapali halde her seferinde 10 saniye streyle ve 1'er
dakikalik araliklarla ti¢ kez mars verin.

Motor yag basincinin gerekitigi gibi ytkseldiginden emin olun.

Yakit besleme valfini agin ve motoru calistirin.

Motoru bir slre rolantide birakin.

Motor Isinacak kadar galistiginda yik verin ve galigtirma hizina getirin.

5- DIZEL MOTOR YERLESIM PLANI

Montaj

Dikkat!

Dogru kaldirma ekipmani kullaniimalidir.
Yalniz ¢alisiimamalidir.

Koruyucu malzeme kullaniimalidir.

Motor ve pargalari konteynir gibi kapali ve sinirli bir alanda c¢alistirilacagi zaman
asagida listelenen parcalarin demonte ve monte isleriyle beraber rutin bakim islemle-
rinin kolay yapilmasi i¢in gevresinde rahat bir alan birakiimahdir.

Silindir kapaklari

Devir daim pompasi

Karter

Ayar digli kutusu

Mars Motoru ve Sarj Dinamosu
Esnek baglantilar



Rutin bakimlarda yapilacak iglemlerle ilgili parcalar;

Yag filtreleri

Hava filtreleri

Yakit filtreleri

Blok havalandirma

Yag gubugu

Radyatdér dolum kapagdi ve dolum icin gerekli mesafe

Montaj talimatlari;

1.

2,
3.

o

7.
8.

9.

Yakit boru ve baglantilarinda, galvanizli malzeme dahil plastik ve uygunsuz

malzeme kullaniimamalidir.

Yakit borulari egzost sisteminden mimkuin oldugunda uzak tutulmalidir.

Egzost sisteminin dirsek ¢ikisindan sonraki boliminde uygun malzeme kullanmak
suretiyle sarim yapilarak veya isi kalkanlari kullanarak 1si1 izolasyonu yapilmali ve

bu kisim ahsap bélimlerden (eger varsa) miimkiin oldugunca uzaga tesis edilmelidir.
Not: Egzost manifoldu veya turbosarjlarda isi izolasyonu yapiimaz.

Motor odasinda bir adet yangin séndirme cihazi bulunmalidir.

Akuler (mimkinse) havalandirmasi ayri yapilan ve bakimi rahatga yapilabilecek
sekilde bir bélumde yerlestiriimeli ve aki kablo boylart mumkun oldugunca kisa
tutulmahdir.

Yag drenaji icin kartere uygun diizenek yapilmali ve karter altina bir damlama

tepsisi konulmalidir.

Makinenin giris ve ¢ikislarinin rahat yapilabilmesi icin oda yeterli biyuklikte olmalidir.
Odanin isiklandiriimasi yeterli olmali yeterli sayida priz bulunmalidir.

Bakim kolayhdi i¢in tavana bir kaldirma kirisi montesi iyi olur.

10. Sogutma sivisi drenaji igin 6n hazirlik yapilmis olmahdir.
11. Calisma emniyeti agisindan tim doéner parcalar korunmali olmalidir.

Makine odasi tasarlanirken asagidaki hususlarin géz éniine alinmasi gerekir.

1.

apreDd

Makinenin yerlesimi icin oda yeterli buyuklikte ve taban makinenin agirligina gére
olusacak yuklere uygun olmalidir.

Havalandirma sistemi sogutma ve emis havasi girisi i¢in uygun olmalidir.
Sogutma sivisi ve yakit temini hususlari distnilimelidir.

Musaade edilen egzost geri basing degerleri icinde egzost gazi atmosfere atiimalidir.
Hava filtreleri ve Egzost Susturucusunun odanin disinda olmasi motorda gtic
kaybina neden olabilir, Odanin bu aksamlari da igine alacak buyuklikte olmasi
hesaba alinmalidir.

Eger mevcut bir oda kullanilacaksa, hava emis ve atis panjurlari igin yapilacak
ingaat islerinin binanin yapisal gerilimini etkilememesi gerekir.

Mesken bdlgesinde calisacak makinelarda ses gurtltiist g6z 6niine alinmali ve
ses kesme yollari aranmalidir.
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Motor odasinin havalandirilmasi (radyatorlii motorlar) ;

Havalandirmada en temel prensip sicak havanin odadan uzaklastiriimasi ve disari
cevre sicakliginin minumum dolasimla oda igine alinmasidir. Sekil 2; oda duvarlariyla
makinanin bulunacagi en uygun pozisyonu gostermektedir.

Burada amag¢ havanin mumkin oldugu oranda dusuk noktadan emisi ve radyator
matriksinden atilarak bina digina ¢ikartiimasidir.

P — P
P Z
7

o 7 | ]
Lt o
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Radyatéru hava atis duvarina yanastirmak yeterli degildir. Bu durumda radyatdérle
duvar arasindan kagan hava tekrar radyator pervanesine gelir. Bu yetersiz sogutmaya
ve motorda hararet problemi yasanmasina sebep olur.

Radyatértin 6nlindeki duvarda agilacak hava atis yeri, yine radyatérle ayni dikdortgen-
sel sekilde ve radyatdr matriks alanindan 25 % daha buyuk olmalidir.

Radyator flansi panjur cergevesiyle metal veya kanvas bezinden yapilmis bir davium-
bazla esnek olarak baglanmalidir. E§er makine titresim takozlari Uzerine monte
edilmisse esnek baglanti olmasi 6zellikle gok 6nemlidir.

Benzer sekilde hava giris yeri dlglleri radyator matriksinden 25 % daha blyik olmalidir.
Ornegin; radyatér matriks alani 1,44 m? olan bir motorda hava giris ve ¢ikis panjurlari
1,80 m? olacaktir. Eger panjurlarda 1zgara varsa bu alan 25 % daha fazla blyutllerek
2,25 m? yapilmalidir. Bakiniz Sekil 3 ;
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Panjurlu Hava Girig/Gikis Alani

Sekil 3

Radyatoériin 6niinde herhangi bir engel bulunmamasi gerekir.
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Hava emiginin duvarin yukari kisimlarina dogru olmasi gerektigi durumlar olabilir.
Bu tip durumlarda hava emisine asagi dogru yon verecek sekilde davlumbaz kullanil-
malidir. Bu davlumbaz ayrica tavanda biriken sicak havanin girisine de mani olmasi

avantajini getirir.
g
B~ 7
_ 4

/

| NNARARNAY

N
AN

Sekil 4

Hava atis davlumbazi;

Hava atis davlumbazinin tasariminda rizgér siddeti ve yonu g6z 6nine alinmalidir.
Panjura gelen riizgar fanin 6niinde ilave bir direng yaratarak sogutma havasinda bir
azaltma meydana getirebilir.

Bu tip ortamlarda asagidaki metodiar uygulanabilir;

1.Sekil 5’te gosterildigi gibi 90°’lik davlumbaz monte edilebilir. Bu durumda hava atis
panjurlari davlumbaz ¢ikisina monte edilecektir. Bu metod igin ayrica yagmur vs gibi
hava kosullarina gére ek tedbirler alinmalidir.

2.Sekil 6'te gosterildigi gibi yon verici paneller kullanilabilir.

160 mm
Radyator
= Genigligi
Cikis Panjuru
Rizgar . c
Yona ~ 3% |7
2d
x
O
) o Riizgari / H
Yénlendirici Engellemek
Panel igin Davlumbaz

Sekil 6
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Motorun yer seviyesinden daha asagida olmasi veya uzun bir daviumbaz hatti tesis
edilmesi gereken durumunda davlumbaz hattinda olusan geri basing dlctlmelidir.
Bu basing degeri motor Uretici tarafindan izin verilen siniri gegmemesi gerekir.

Motor odasinin havalandiriimasi (esanjorlii motorlar) ;

Esanjorli sogutma sistemi Radyatorli sisteme gore nispeten kapali bir sogutma
devresi oldugu icin daha guvenilirdir.(Sekil 7) Pompa basma hattindan alinan su ile
esanjorde motor suyunun sogutmasi yapilir. Basma hattindan alinan suyun esanjére
girmeden basincinin ve debisinin ayarlanmasi gerekir. Bu sebeple esanjorden dnce
basing dustriict devre tesis edilir.(Sekil 8)

Esanjorlii sogutma sisteminin kullaniminda dikkat edilmesi gereken iki husus vardir.

1. Dizel motor galistigi strece esanjor devresine su temini saglanmalidir. Bunu
saglayabilmek i¢in ya ana su tank kapasitesi bu dogrultuda secilmeli ya da su
temini saglanamadigi noktada motor calismasi durdurulmalidir.

2. Esanjorden ¢ikan su, ana su tankina veya atik su tesisatina verilebilir. Ana su
tankina verilmesi durumunda tankta bulunan suyun sicakligini yikselecektir.
Emis hattindaki suyun sicakhginin artmasi dizel motorda agiri hararet problemi
yaratir. Bunu 6nlemek igin esanjorden ¢ikan su ana tanka, emis yapilan noktadan
mumkun oldugunca uzaga tesis edilmeli ve ana su tanki kapasitesi bu dogrultuda
secilmelidir.
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Hava Cikis
% % panjuru
29
Hava Girig

panjuru - M

Sekil 7 — Esanjorli sogutma sistemi

Sekil 8 — Basing Dusuriici Sogutma devresi

Egzost Sistemi;

Uzun bir egzost hatti tesis edilmesi gereken durumlarda egzost sisteminde olusan geri
basin¢ degeri takip edilmelidir. Bu degerin motor Ureticisi tarafindan éngoriilen degerin
altinda olmasi gerekir. Pratik bir uygulama olarak, her dirsek 1 mt uzama kabuliyle
egzost hattinda her 5 mt de bir boru ¢api 1 “ arttinimaldir.

Beton Kaide Yapimi ile ilgili hususlar;
Makina i¢in beton kaide yapmada asagida hususlar géz 6niine alinmalidir.

Beton kaide dinamik yUklerle beraber makinenin toplam agirligina dayanmalidir.
Beton kaide dlguleri makinenin yanlarda ve boyda dig dlgulerinden en az 300 mm
fazla olmalidir.

Kaidenin yiksekligi asagidaki formil vasitasiyla hesaplanir.

KY =W /2403 xB x E

KY : Kaide yuksekligi (m)

: Kaidenin boyu (m)

: Kaidenin eni (m)

: Makinenin toplam (yas) agirhgr (kg)

smw
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Ornegin; 1,5 ton agirhginda bir makinada, boyu 3 m, eni 1 m olan bir kaide igin
Kaide ylksekligi 1500 / 2403 x 3 x 1 = 0,208 m = 208 mm olacaktir.

Kaide icin en ideal beton karisimi 1: 2: 3 oraninda, 100 mm slump’a ve 28 giinlik
dayanimi 20 MPa olan Cimento: Kum: Katki Maddesi karisimi tavsiye edilir.
Kaide 300 mm arayla 6 no’lu ingaat demiri ile kuvvetlendiriimelidir. Demir ust
yuzeyden 75 mm agagida yerlestiriimelidir. Bakiniz Sekil 9

Yiiksekligi

Sekil 9

6- DiZEL MOTOR PANO OZELLIKLERI

» Otomatik galistirma ve durdurma » Gaz motoru destegi

* Yag basin¢ musir girigi * Rolantide 1sitma galismasi

+ Sicakhk musir girigi  Dahili alarm ve uyarilar

* Yakit Seviye musir girigi » Uzak galistir girisi (Basing Salteri Baglantisi)

» Motor devri gostergesi » Motor saati sayicisi
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istatistik kayitlari tutma

Servis zamani izlemesi

Olgiim degerli olay kayitlari tutma

100 adet olay kaydi hafizasi

3 seviyeli sifre korumasi

Cihaz Uzerinden degistirilebilir parametreler Fabrika ayarlarina geri déniis imkani
Lojik seviyeli seri port ¢ikisi

Seri port Gzerinden yazilim yUkleme

Ucretsiz MS-Windows uzaktan izleme yazilimi:
izleme ve kontrol

Parametrelerin yuklenmesi

Alarm durumunda SMS mesaj gonderme
Alarm durumunda modem aramasi yapma
MODBUS haberlesme

Grafik LCD gosterge (128x64 piksel)

Kolay okunan grafik gostergeler

Uglii dil destegi (tiirkge, ingilizce, gince)
Korumali yari iletken dijital gikislar

Konfigiire edilebilen analog girigler: 3
Konfigire edilebilen dijital girisler: 5

Konfiglre edilebilen dijital ¢ikiglar: 2

Toplam dijital ¢ikis: 4

Mar sirasindaki gerilim dismesinden etkilenmez
Tam kapali 6n panel

Ayrilabilir baglanti konnektorleri

Boyutlar (96x96x53mm)

6-1 Montaj

6-1-1 Kontrol Paneline Giris

Cihaz dizel motorlarda kullaniimak tzere tasarlanmis bir kumanda ve koruma panelidir.
Olctiigu de@erleri ekraninda gdsterir. Cihaz hem motor imalatgisina hem de kullaniciya
kolay kullanim saglar. Programli parametreler gogu uygulamaya uyacak sekilde dikkatle
secildiginden genelde programlama ¢ok az gerekir. Buna karsilik programli parametreler
cihazin her tirl motor uygulamasina uyum saglamasina imkan verir.

Programli parametreler eneriji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde silinmez bir hafiza-
ya kaydedilir. Olgiilen degerler agagidadir.

Motor Devri

Akl Voltaj

Sogutma suyu sicakligi
Yaglama yagi basinci
Yakit Seviyesi
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6-1-2 Cihazin Monte Edilmesi

Cihaz panele monte edilmek Uzere tasarlanmistir. Normal kullanim sirasinda, kullanici
cihazin 6n panel digindaki kisimlarina ulasamamalidir.

Cihazi diizglin yuzeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Cihaz 92x92 milimetre boyutla-
rinda bir panel yuvasina geger. Montaj dncesinde montaj braketlerini ve ayrilabilir
klemensleri sokiinuz. Cihazi panel yuvasindan gegirdikten sonra braketleri takiniz ve
vidalari sikarak sabitleyiniz.

DiKKAT: Cihazin dogru c¢aligsabilmesi icin motor gévdesi
mutlaka topraklanmis olmalidir. Aksi halde hatali 6igiimler
meydana gelebilir.

Isi ve yag basin¢ misirleri cihaza baglanmis ise panoda ayrica isi veya yag basing
gbstergesi kullanilamaz. Aksi halde cihaz bozulabilir. Eger panoda isi1, yag basing
veya yakit seviye gostergesi varsa cihaz Uizerindeki ilgili girigleri bos birakiniz. Cihaz
fabrika ¢ikigi olarak standart tipteki 6l¢ti san (VDO) mdsirlere gore ayarlanmistir. Eger
farkli tipte musgirler kullaniliyorsa programlama kismini inceleyiniz.

Hata kontak girislerine baglanacak musirler Normalde Acik veya Normalde Kapal
tipte, ayrica AKU(-) veya AKU(+) baglantili olabilir.

Sarj alternatdr ucu ayni zamanda uyartim akimini da saglar, dolayisiyla disaridan
lamba baglamaya gerek vardir.

6-1-2 Cihazin Baglantilan

DiKKAT: CiHAZIN iCINDE SIGORTA YOKTUR.
Asagidaki giriglere harici sigorta takilmahdir.
Akii + Besleme ( BAT +) 25AMP.

Sigortalari kullanicinin kolayca ulasabilecegi sekilde ve cihaza mimkun oldugunca
yakin monte ediniz.

( DiKKAT: ELEKTRIK OLDURUR'! )

Cihaz baglantilarini yapmadan 6nce MUTLAKA ENERJiYi KESiNiZ.

1) Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile sikarken DAIMA klemensleri yuva-
larindan sokunuz.

2) Montaj sirasinda Ulusal Kablolama Kurallarina DAIMA uyunuz.

3) Montaj devresi icinde MUTLAKA uygun bir ayirici eleman (6rnegin otomatik
sigorta) yer almalidir.

4) Ayirici eleman kablo Gzerine monte edilemez.

5) Montajda uygun akim tasima kapasitesinde (en az 0.75mm2) ve isi derecesinde

\__(80°C) kablo kullaniniz.
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RS-232 SERi PORT: Bu konnektére bilgisayar, PLC veya modem baglanir. Bu baglanti
sayesinde uzaktan izleme ve program girisi islemleri yapilabilir.

GENISLEME KONNEKTORU: Bu konnektor ilave réle gikiglar saglayan genisleme
modiillerine baglantiyi saglar. Opsiyonel olan Réle Cikis Moduili 8 adet programli

16 Amperlik réle ¢ikisi saglar. Cihaz en fazla 2 adet modiil baglanmasina izin verir.

Fonksiyon

Teknik Bilgi

Aciklama

Dusulk Yag Basinci

Dijital girigler

Bu girigler programlanabilir 6zelliklere sahiptir.

= (= c
rolmRa|eleNe|oine N =S

Asiri Sicaklik Her Girig Normalde Acik veya Normalde
- Kapali kontakla, Aku (+) veya Aki(-)'ye bagla-

Acil Stop narak surdlebilir. Sinyal Gzerine yapilacak iglem

Yedek-1 de segilebilir. Daha detayli bilgi igin
PROGRAMLAMA béliimiini inceleyiniz.

Yedek-2

Akl (+) +12 veya +24VDC Aklnin pozitif ucunu bu girise baglayiniz
Cihaz hem 12 hem de 24 voltluk sistemlerde
kullanilabilir.

15 | Manyetik Pikap Girig, 0-30V Manyetik pikap sinyalini bu girislere baglayiniz.

16 | Manyetik Pikap 0-8 KHz

17 | Ak (-) ovDC Aklinlin negatif ucunu bu girigse baglayiniz.

18

19

20 | Yakit Seviye Sensorii Girig, 0-5000 ohm Analog yakit seviye sensor baglantisi.
Sensorll baska cihazlara baglamayiniz.
Sensor direng degeri programlanabilmektedir.

21 | Sicaklik Sensori Girig, 0-5000 ohm Analog sicaklik sensorii baglantisi. Sensori
baska cihazlara baglamayiniz. Giris her tirll
sensére uyum saglayabilecek sekilde
programlanabilmektedir.

22 | Yag Basing Sensorii Girig, 0-5000 ohm Analog yag basing sensér baglantisi. Sensorii
baska cihazlara baglamayiniz. Giris her tirll
sensore uyum saglayabilecek sekilde
programlanabilmektedir.

2 i Giris-Ciki $arj alternatériiniin D+ terminalini bu uca

3 | Sarj Irig-Gikis baglayiniz. Bu ug sarj alternatoriine uyartim
akimini saglar ve Voltajini dlger.

24 | Kontak Cikis 1A/28VDC Bu réle yakit yolunu agan solenoidi kumanda eder.

25 | Mars Cikis 1A/28VDC Bu réle mars motoruna kumanda eder.

26 | Role-1 (Korna) Cikis 1A/28VDC Bu rélelerin fonksiyonu bir listeden secilerek

27 | Role-2 (Stop) programlabilmektedir.




18

6-2 Gostegeler

6-2-1 Led Gostergeler

Cihazda 2 grupta 5 adet led bulunur:
-Grup-1: Calisma Sekli: Dizel motorun fonksiyonunu gdsterir.

-Grup-2: Uyarilar ve alarmiar: Calisma sirasinda karsilasilan anormal durumlari gdsterir.

Fonksiyon Teknik Bilgi Aciklama

CALISTIR Sari iigili galisma konumu segildiginde yanar. Bu
isiklardan daima biri yanik durumdadir ve cihazin
hangi ¢alisma konumunda oldugunu belirtir.

STOP Sari

OTOMATIK Sari

SERVIS ZAMANI Kirmizi F_’eriyodik servis zamani gostergesi. Motorun
onceden ayarlanmig olan motor saati veya
zaman dénemi dolunca yanar. Sadece uyari
amaglidir, cihazin galismasina bir etkisi yoktur.

ALARM Kirmizi Motorun durdurulmasini gerektiren bir hata

olustugu taktirde bu led sabit olarak yanar.
Uyar olustugu zaman led yanip séner. Alarmlar|
ilk gelen esasina gore galigir. Herhangi bir
alarmin gelmesi ayni tirden bagka alarmlari engeller.

6-2-2 Dil Secimi

Cihaz bilgileri ekraninda 3 farkli dilde gosterebilir.
Dil segimi CIHAZ KONFIGURASYONU>DIL SECIMIi parametresi ile yapilir. Asagidaki
segenekler mimkunddr.

0: ingilizce

1: Turkge

2: Cince

3: enerji verildiginde sor.

Sol / Yukari / Asagi butonlari ekran dilini seger. Her enerji verildiginde cihaz tekrar dil
secimi yaptiracaktir.

Eger dil segimi parametresi 0, 1 veya 2 yapilmig ise bu ekran gérilmeden segilmis dil
aktif olacaktir.

6-2-2 Dijital Gostergeler

Cihaz 128x64 piksel geniglikte grafik LCD gostergeye sahiptir. Gostergede
asagidakiler gordldr;
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-Olgiilen Parametreler,
-Alarm Listesi,

-Yazilim Versiyonu,
-Istatistik Sayicilar,
-Olay Kayitlari,
-Program Parametreleri.

Ekranlar arasinda gegis «MENU ve MENUMD butonlari ile yapilir. MENU» butonuna
her basildiginda bir sonraki ekran goériiliir, «MENU butonuna her basildiginda bir
onceki ekrana gegilir.

Calisma sirasinda cihaz otomatik olarak en gerekli ekrana gegecek ve bulunulan
durum icin en gerekli bilgileri gdsterecektir.

Programlama konumu disinda iken bir alarm olustugunda cihaz otomatik olarak
ALARM LISTESI konumuna gegecektir.

Eger birden fazla alarm varsa «MENU ve MENU® butonlarina basilarak bir sonraki
alarm ekrana getirilir. Baska alarm yoksa ekranda ‘ALARM LISTES|I SONU’ mesaji
gorunecektir.

KORNA rélesi aktif oldugu siirece gosterge sadece ALARM LISTESI konumunda
kalacaktir. Gosterge taramasini agmak igin 6nce 4«MENU KORNA SUS (ALARM MUTE)
butonunu basih tutarak KORNA rélesini biraktiriniz.

6-3 Alarmlar ve Uyanlar

Alarmlar ve uyarilar anormal bir duruma isaret ederler ve 3 farkli dncelik kategorisinde
degerlendirilirler:

1-ALARMLAR: Bunlar en énemli hatalardir ve asagidaki islemlere yol acarlar:

- ALARM ledi sabit olarak yanar,
Motor hemen durur,
Korna, Alarm + Uyari gikiglari enerjilenir (programdan segilmis ise)

2-UYARILAR: Bu hatalar daha az dnemlidirler ve asagidaki islemlere yol acarlar:

- UYARI (UYARISI) ledi yanar,
- Korna ve Uyari gikislari enerjilenir (programdan segilmis ise)

Korna rolesini biraktirmak igin (program konumundan segilmis ise) KORNA SUS
tusunu 1 saniye sureyle basili tutunuz. Bu tus alarmlari ortadan kaldirmaz.
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Alarmlar ilk gelen esasina gére ¢alisir, buna gore:

-Eger herhangi bir alarm varsa daha sonra gelen alarm ve uyarilar isleme alinmaz.
-Eger herhangi bir uyari varsa daha sonra gelen uyarilar dikkate alinmaz.
Programlamaya gore alarmlar kilitlemeli veya kilitlemesiz tipte olabilir. Kilitlemeli
alarmlar igin, alarm sebebi ortadan kalksa bile alarm isiklari yanik kalirlar ve motorun
calismasina engel olurlar. Alarmlari silmek i¢in calisma sekli (OTO-KAPALI-TEST)
tuslarindan herhangi birine basiniz.Bircok hata programlanabilir limitlere sahiptir. Bu
limitleri bulmak igin programlama bdlimunu inceleyiniz.

YAG BASINCI: Diisiik yag basinci kontagindan sinyal gelince veya yag misirinden
okunan yag basin¢ degeri ayarlanmis olan limitin altina dustince olusur. Misirden
okunan deger igin uyar ve alarm sinirlari ayri ayri tanimlanabilmektedir. Bu alarm
motorun galismasindan hata koruma siresi saniye sonra kontrol edilmeye baslanir.
Ayrica marsa basilacagi zaman yag basing kontagi agik ise marsa basilmaz ve
“Yag Basinci Var!” mesaji gostergede gorilir. Yag basing kontagi kapaninca
normal ¢alismaya donulir.

ASIRI SICAKLIK: Asiri sicaklik kontagindan sinyal gelince veya sicaklik musirinden
Olgulen deger ayarlanmis olan limiti asinca olusur. Misirden okunan deger igin uyari
ve alarm sinirlari ayri ayri tanimlanabilmektedir.

DUSUK SICAKLIK (uyari): Sicaklik misirinden élgiilen deger Motor Isitma Sicaklig!
altina dustnce olusur.

DUSUK YAKIT SEVIYESI: Yakit seviye miisirinden 6lgiilen deger ayarlanmis olan
limitin altina dislnce olusur. Mlsirden okunan deger icin uyari ve alarm sinirlari ayri
ayri tanimlanabilmektedir.

ACIL STOP: Acil stop kontagindan sinyal gelince olusur.Yangin pompa uygulamasin-
da kullaniimaz.

YEDEK-1 / YEDEK-2: Yedek ariza kontaklarindan sinyal gelince olusur.

DUSUK/YUKSEK HIZ: Motor krank dislisi (izerinden motor devrini okutan manyetik
pick-up isimli parcadan gelen sinyalle motor devri okunur.Bu okunan devir ayarlanmig
limitlerin disina ¢ikmasi durumunda (nominal motor devrinin asagi veya yukari %20
oraninda hareketi) diistk/yliksek hiz arizasi olusur ve motor hemen durdurulur.

MARS HATASI (alarm): Programlanan marslama adedi sonunda motor ¢alizmazsa olugur.
DURMA HATASI (uyan): Motor ayarlanmig olan stop suresi sonunda durmazsa olusur.

DUSUK AKU VOLTAJI (uyari): Akii voltajinin programlanan seviyenin altina diismesi
sonucunda olusur. Marglama sirasinda bu hata kontrol edilmez.

YUKSEK AKU VOLTAJI (uyari/alarm): Akii voltajinin programlanan uyari veya alarm
seviyelerinin tzerine ¢gikmasi sonucunda olusur.

SARJ: Sarj alternatorli arizasi veya kayis kopmasi durumunda yanar. Bu durumda
alarm veya uyari olusmasi program yardimiyla segilebilmektedir.
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6-4 Cahisma Sekilleri

Calisma sekilleri 6n panelden istenen tusa basilarak segilir. Motor galisirken konum
degistirmek motorun bu konuma uygun davranisa gegmesine yol agacaktir. Ornegin
RUN konumda motor galisirken OTO konumuna gegilirse ve sistem basinci yiiksekse
motor duracaktir.

STOP: Bu konumda motor galisiyorsa hemen durdurulur.

OTO: Motorun otomatik galigmasi icin kullanilir. UZAK CALISTIR(DUSUK HAT
BASINCI) sinyali gelince bekleme siiresi sonunda motor programlanmis adede kadar
marslanir. Her marslama arasinda bekleme siresi kadar beklenir. Motor ¢alisinca
hemen marslama kesilir

UZAK: CALISTIR (DUSUK HAT BASINCI) sinyali gidince,bekleme siiresi kadar beklenir.
Sogutma siiresi verilmigse motor sogutma siresi kadar daha galisir. Siire bitiminde
KONTAK cikisinin enerjisi kesilir ve dizel stop eder. Cihaz yeni bir UZAK CALISTIR
(DUSUK HAT BASINCI) sinyaliyle motoru devreye sokmak iizere hazir bekler.

RUN: UZAK CALISTIR(DUSUK HAT BASINCI) sinyali olmadan motoru denemek igin
kullanilir. Motor sirekli olarak galisacaktir. Motoru durdurmak icin OTO veya STOP
konumlarina geginiz.

6-5 Diger Ozellikler
6-5-1 Uzak Calistir (DUSUK HAT BASINCI)

Cihaz otomatik konumda, motorun digaridan verilen bir Uzak Galigtir (DUSUK HAT
BASINCI) sinyaliyle ¢alisip durmasi seklinde programlanabilir.

istenen dijital giris Uzak Calistir sinyali olarak tanimlanabilir. Bu islem Giris Fonksiyon
Segimi program mendisinden yapilir.

Sinyalin 6zellikleri programla normalde acik/kapali kontak ve akii+/aki- anahtarlama
olarak secilebilir.

Bu Uzak Calistir sinyalinden alarm verilmesini énlemek icin ilgili girisin ISLEM (islem)
parametresi 3 yapilmalidir.

Uzak Calistir calisma seklinde Uzak Calistir sinyali yoksa cihaz hat basinci yiiksek
kabul eder, Uzak Calistir sinyali varsa hat basinci diistik kabul eder ve buna gore
islem yapar.

6-5-2 Miisir Tipi Secimi

Cihaz her tur i1si ve yag musiriyle galisma imkanina sahiptir. Endistri standardi olarak
en cok kullanilan misirler dogrudan segilebilir sekilde hafizaya kaydedilmistir. Buna
ilave olarak standart listede yer almayan fakat karakteristikleri bilinen musirler de
degerleri tabloya girilerek kullanilabilir.
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Yag Basin¢ Misiri Secimi:
Secilebilen musir tipleri asagidadir:

Miisir karakteristigi MUSIR KARAKTERISTIK tablosu ile tanimlanir.
BLCUSAN (VDO) 0-7 bar (10-180 ohm)

OLCUSAN (VDO) 0-10 bar (10-180 ohm)

DATCON 0-7 bar (240-33 ohm)

DATCON 0-10 bar (240-33 ohm)

DATCON 0-7 bar (0-90 ohm)

DATCON 0-10 bar (0-90 ohm)

DATCON 0-7 bar (75-10 ohm)

Nogahrwd2O

Sicakhk Misiri Segimi:
Secilebilen musir tipleri asagidadir:

Miisir karakteristigi MUSIR KARAKTERISTIK tablosu ile tanimlanir.
OLCUSAN (VDO)
DATCON DAH tipi
DATCON DAL tipi

@wN=2o

Yakit Seviye Musiri Secimi:
Yakit seviye misiri ohm degeri programlanabilmektedir.

6-5-3 Motor Isitma Calismasi (Pompa Uygulamalarinda kullaniimaz.)

Ozellikle blok isiticisi bulunmayan motorlarda veya bu isiticinin bozulmasi ihtimaline
kargI motorun belirli bir sicakliga ulasmadan devreye girmemesi istenebilir. Cihaz 2
farkli sekilde motor i1sitma imkani sunmaktadir:

1. Siireye bagh olarak:

Bu calisma sekli Motor Isitma Metodu parametresi O yapilarak secilir. Bu durumda
motor galistiktan sonra isitma amaciyla Motor Isitma Siresi parametresi kadar beklenir,
sure dolunca motor yuku alir.

2. Sureye ve sicakhiga bagh olarak.

Bu ¢alisma sekli Motor Isitma Metodu parametresi 1 yapilarak secilir. Bu durumda
motor calistiktan sonra 1sitma amaciyla 6nce Motor Isitma Siresi kadar beklenir,
slire dolunca sogutma sivisi sicakligi Motor Isitma Sicaklik parametresi ile belirlenen
degere gelene kadar galismaya devam edilir. istenen sicaklik degerine ulagilinca yiik
transfer edilir. Bu galisma sekli blok isiticisinin yedeklemesi amaciyla da kullanilabilir.

Eger motor blogu sicaksa isitma galismasi yapilmaz, soguksa isinana kadar motor
bosta calisir.
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6-5-4 Rolanti Calismasi (Elektronik Governorlii Modellerde )

Motorun 1sitma ve son sogutma galismasini rélanti devrinde yapmasi istenebilir.
Rélantide ¢calisma silresi Roélanti Suresi program parametresiyle ayarlanir. Motorun
rélanti hizina dusurllmesi governdr kontrol Unitesi araciligiyla yapilacaktir.

Yedek digital gikislardan herhangi biri Réle Tanimlamalari parametreleriyle rélanti
cikigl haline getirilebilir. Istenirse genisleme kartindaki rélelere de bu fonksiyon
atanabilir.

6-5-5 Motor Blok Isiticisi

Cihaz motor blok isitici termostati yerine gegmek veya bu termostatin arizasina karsi
koruma saglamak uzere blok isitici rolesi fonksiyonu sunmaktadir.

Motor gévde sicakligi analog sicaklik musiri Uzerinden dlgtimektedir.

Blok i1sitma fonksiyonu, Rdle Tanimlamalari program parametreleri kullanilarak yedek
dijital gikislardan birine verilebilir. Role gikis karti kullaniliyorsa, blok isitici fonksiyonu
bu karttaki rolelere de atanabilir.

Motor gévde sicakligi Motor Isitma Sicaklik program parametresi ile ayarlanir. Ayni
parametre motorun isitma amaciyla calistiriimasinda da kullaniimaktadir.

Motor gbévde sicakhigi Motor Isitma Sicaklik ile ayarlanan sinirin 4 derece altina
dusunce role aktif olacaktir. Bu sicakligi gectiginde role pasif olacaktir.

6-5-6 Yakit Pompa Fonksiyonu

Cihaz yakit pompasini kumanda etmek lzere bir dijital ¢ikis fonksiyonu sunmaktadir.
Yakit pompasi (eger varsa) buyuk kapasiteli ana yakit tankindan, genellikle motor
sasesi Uzerinde bulunan ginlik yakit tankina yakit aktarmak igin kullanihr. Bu 6zellik
genellikle yakininda insan bulunmayan, uzak boélgelerdeki sistemlerde kullanihr.

Yakit seviye referansi analog yakit seviye miisiri lizerinden élgiiimektedir. Olgiilen yakit
seviyesi Yakit Pompa Alt Limit'in altina disiince role ceker, Yakit Pompa Ust Limit'e
ulasinca birakir. Bu sayede gunlik tanktaki yakit seviyesi daima Yakit Pompa Alt Limit
ve Yakit Pompa Ust Limit seviyeleri arasinda tutulmus olur.

Yakit pompa fonksiyonu, Réle Tanimlamalari program parametreleri kullanilarak yedek
dijital ¢ikiglardan birine verilebilir. Role ¢ikis karti kullaniliyorsa, yakit pompa fonksiyonu
bu karttaki rolelere de atanabilir.
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6-5-7 Periyodik Servis Zamani izlemesi

Periyodik servis belirli bir motor saati dolunca yapilmaktadir (6rnegin 200 saat). Ayni
zamanda bu motor saati dolmasa bile belirli bir slire sonunda mutlaka yapiimaktadir
(6rnegin 3-6 ay).

SERVIS ZAMANI fonksiyonunun motorun
caligsmasi lizerinde hicbir etkisi yoktur.

Cihazda motor saati ve servis periyodu ayri ayri programlanabilmektedir. Motor saati
50 saatlik adimlarla, servis periyodu ise 1 aylik adimlarla segilir. E§er herhangi bir
parametre ‘0’ olarak girilmisse bu parametre kullanilmamis olur. Ornegin motor saati
200 saat ve bakim periyodu 0 ay olarak verilirse sadece motor saati dolunca servis
zamani uyarisi aktif olacaktir.

Servis zamani rdle fonksiyonu, Réle Tanimlamalari program parametreleri kullanilarak
yedek dijital ¢cikislardan birine verilebilir. Role ¢ikis karti kullaniliyorsa, fonksiyon bu
karttaki rolelere de atanabilir.

Servis zamaninin gelmesi durumunda servis zamani uyarisi olusur ve gosterge
ALARM LISTESI moduna geger.

Servis siiresini yeniden baslatmak icin
KORNA SUS ve LAMBA TEST butonlari
5 saniye boyunca birlikte basil tutulmalidir.

Cihazin servis i¢in kalan motor saati ve servis icin kalan sure enerji kesintilerinden
etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi kaybina
yol agmaz.

Servise kalan motor saati ve sure SAYICILAR 2/3 ekranindan gérulebilir.

6-5-7 Motor Calisma Saati Gostergesi

Cihazda silinemeyen ve degistirilemeyen bir motor ¢alisma saati bulunmaktadir. Motor
calisma saati eneriji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizada tutulmaktadir.
Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi kaybina yol agmaz.

Motor calisma saati SAYICILAR 1/3 ekranindan gértilebilir.



25

6-5-9 Yazihhm Versiyonu Gostergesi

Her yeni yazihm versiyonuyla yeni ézellikler eklenmekte ve eski versiyonlarda bulunan
hatalar duizeltiimektedir. Elinizdeki cihazda bulunan 6zellikleri tam olarak belirleyebilmek
icin yazilm versiyonunu bilmelisiniz.

Yazihm versiyonu cihaza yukli bulunan igletim yazilimi versiyonudur.

6-5-10 SMS gonderme

GSM SMS goénderimi SMS Gonderme Agik parametresi 1 yapilarak aktive edilir.

Eger SMS Génderimi Agtk veya MODBUS
Adres parametreleri 0 degilse lokal PC
baglantisi calismayacaktir.

Herhangi bir hata durumu olustugunda, cihaz bir SMS mesaji olusturarak bunu 6
adede kadar SMS telefon numaralarina gonderir.

Cihaz ayrica asagidaki durumlarda goériniste hata durumu yaratmadan SMS
mesaijlari génderebilir:

Motor calisti,motor stop etti.
Yakit Calindi, Yakit dolduruldu (Yakit Tlketim/Saat parametesini 0’dan farkli ayarlayarak
aktive edilir)

SMS gonderimi sirasinda ekranin sag-ust kdsesinde (SMS) simgesi ¢gikacaktir.

Bir SMS mesajinda iletilebilecek ariza adedi en fazla 4 adettir. Bu sinirlamanin nedeni
GSM SMS mesajlarinin en fazla 160 harften olusmasidir.

Ornek bir GSM SMS mesaji asagidadir:

DKGxxx <SITE-ID>
STOP :DUSUK YAG BASINCI

ALARM LISTE SONU

ilk satir cihaz tipi ve yer adi ile ilgili bilgileri igerir. Bu satir alarm mesaji génderen
motorun belirlenebilmesi icin gereklidir.

izleyen her satir bir adet hata bilgisi igerir. Mesaj daima “ALARM LISTE SONU”
satiriyla biter.



26

Mesaj génderildigi zaman var olan alarmlar maskelenir. Bu durum KORNA gikisinin
aktif durumunu sona erdirir ve yeni bir mesaj génderilmesini engeller. Mesajla
iletilenlerden farkli yeni bir alarm olugsmasi durumunda yeni bir mesaj gonderilir.
Gonderilen mesajda o anda var olan tim arizalar yer alir (daha énce mesajla
gonderilmis olsa bile).

Cihazi modeme baglamak igin lojik
seviyeden RS-232’ye dénlistiiriicii
gereklidir.

Cihazin GSM modeme baglanmasi igin gereken kablo firmadan temin edilecektir.
Bu kablo kablolu modem igin kullanilanin aynisidir.

6-5-11 Uzaktan izleme ve Programlama

Cihaz standart olarak sundugu lojik seviyeli seri port baglantisi sayesinde uzaktan
izleme ve programlama imkani vermektedir.

Cihazi PC’ye baglamak icin lojik seviyeden
RS-232’ye déniistiiriicii gereklidir.

Uzaktan izleme ve programlama yazilimi RAINBOW olarak adlandiriimakta ve bu
program firmadan tedarik edilebilmektedir.

PC baglantisi SMS ve modem modlariyla uyumlu degildir. Eger seri porta PC baglan-
mak isteniyorsa Modem Devrede, SMS Goénderimi Agik ve MODBUS Adres paramet-
releri O yapiimahdir.

Yazihm, cihazin él¢tigu tim parametrelerin ekranda gosterilmesini ve diske kaydedil-
mesini saglar. Kaydedilen bilgiler daha sonra grafik olarak analiz edilebilir ve yazicidan
ciktisi alinabilir. Yazihm ayni zamanda cihazin programlamasini, program parametre-
lerinin PC’ye kaydedilmesini veya kaydedilmis parametrelerin cihaza geri yiklenmesi-
ni de saglar.

RS-232 seri portu olmayan PC’ler igin asagidaki USB-SERI PORT adaptérleri test
edilmis ve onaylanmigtir :

DIGITUS USB 2.0 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70146 REV 1.1)
DIGITUS USB 1.1 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70145 REV 1.1)
FLEXY USB 1.1 TO SERIAL ADAPTER (PRODUCT CODE BF-810)

CASECOM USB TO SERIAL CONVERTER (MODEL: RS-01)

Cihazin PC’ye baglanmasi igin gereken kablo firmadan temin edilecektir.



27

6-5-12 Cihazin Disarndan Kumanda Edilmesi

Cihaz programlanabilir dijital girisler (izerinden tamamen harici sinyallerle kumanda
etme imkani sunar. Her dijital giris agagidaki fonksiyonlara programlanabilir:

- KAPALI moda ge¢
- OTO moda geg

- TEST moda geg

- Arizareset

- Korna sustur

- Panel kilitle

Harici mod segme sinyalleri cihazin izerindeki butonlara oranla éncelige sahiptir. Eger
mod harici sinyal ile secilmis ise cihaz Uzerinden degistirilemez. Eger harici mod
secme sinyali kalkarsa, cihaz en son secilmis olan moda doner.

Tamamen digaridan kumanda amaciyla cihazin paneli kilitlenebilir.

6-5-13 Fabrika ayarlarina doniis

Fabrika ayar parametre degerlerine geri donus icin:

-KAPALI (OFF), KORNA SUS (ALARM MUTE) ve LAMBA TEST tuslarini 5 saniye
sureyle basil tutunuz

-Gostergede “FABRIKA AYARLARINA DONUS” okunacaktir.
-ALARM MUTE tusuna tekrar basiniz ve 5 saniye sureyle basili tutunuz.
-Fabrika parametreleri hafizaya yeniden programlanacaktir.

-Istenen degerler ancak imalatgi tarafindan tekrar programlanabileceginden kullanici-
larin bu fonksiyonu kullanmasi uygun degildir.

Daha énceki parametre degerlerine geri
doniis miimkiin degildir.

6-5-14 Gaz Motoru Yakit Solenoid Kontrolu

Cihaz gaz motorunun yakit solenoidini kontrol etmek amaciyla 6zel bir fonksiyona
sahiptir. Gaz motoru yakit solenoidleri dizel motorlardan farklidir. Solenoidin marslama
basladiktan belirli bir sire sonra agilmasi ve marslama aralarinda kapanmasi gerekir.
Marslama baslangici ve solenoidin agilmasi arasinda gegen sure Gaz Solenoid Suresi
parametresiyle ayarlanir. Gaz motoru yakit solenoid fonksiyonu, Réle Tanimlamalari
program parametreleri kullanilarak yedek dijital ¢ikislardan birine verilebilir. Role ¢ikis
karti kullaniliyorsa, yakit solenoidi fonksiyonu bu karttaki rélelere de atanabilir.
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6-5-15 Yakit Calinma / Yakit Doldurma Mesajlan

Cihaz yakit calinma veya yakit doldurulma durumlarinda programlanmis telefonlara
SMS atabilir.

SMS mesajlari gértndr bir hata durumu olusturmadan atilir.

Bu mesaijlar Motor Parametreleri > Yakit Tuketimi / Saat parametresi %0 ‘dan farkli bir
degere ayarlanarak aktive edilir.

Yakit Tuketimi / Saat parametresi motorun saate harcayabilecegi azami yakittan net
olarak daha buytk bir degere ayarlanmalidir.

Musir girisinden Olglilen yakit seviyesi 1 saatlik ddnemde bu parametreden daha fazla
diisme gosterirse YAKIT CALINDI mesaji programlanmis telefon numaralarina
gonderilecektir.

Musir girisinden Olgulen yakit seviyesi 1 saatlik ddnemde bu parametreden daha fazla
yikselme gosterirse YAKIT DOLDURULUYOR mesaji programlanmis telefon
numaralarina gonderilecektir.

6-5-16 Yazilim Yiikleme

Cihaz isletme yaziliminin sahada yiklenmesine de izin vermektedir. Yazilim ytkleme
RAINBOW programi veya 6zel bir DOS programi kullanilarak seri port Gizerinden yapilir.

Cihazi PC’ye baglamak igin lojik seviyeden
RS-232’ye déniistiiriicii gereklidir.

PC’den gonderilen 6zel bir komutla cihaz yikleme konumuna alinir. Bu konumda
ekranda “DL-V1.00” goriinecektir.

Yazilim yiikleme sirasinda islemin hangi asamada oldugu bir gubuk grafik Gzerinden
izlenebilir. Yazilim yUkleme igslemi yaklasik 3 dakika surer.

6-6 Modbus Haberlesme

Cihaz lojik seviyeli seri port tizerinden MODBUS haberlesme imkani sunmaktadir.

Cihazi PC’ye baglamak icin lojik seviyeden
RS-232’ye déniistiiriicli gereklidir.
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Modbus baglantist 3 farkli sekilde yapilabilir:

1) Cihaz Gizerindeki seri portu kullanarak dogrudan RS232 baglanti,
2) Harici RS422/485 cevirici kullanarak RS422/485 baglanti,

3) Harici modem kullanarak modem baglantisi.

MODBUS modu, MODBUS Adres program parametresi ile cihaza bir kontrolér adresi
atanarak aktive edilir. Kullanilabilen adres aralidi 1 ile 144 arasidir. Adresi 0 olarak
ayarlamak MODBUS modunu kapatacak ve RAINBOW protokolu altinda haberlesme
yaptiracaktir.

Cihazin MODBUS o6zellikleri:

-Data transfer modu: RTU

-Serial data: 9600 bps, 8 bit data, no parity, 1 bit stop
-Desteklenen fonksiyonlar:

-Fonksiyon 3 (goklu kayit okuma)

-Fonksiyon 6 (tek kayit yazma)

MODBUS protokolu hakkinda detayl bilgi su dokimanda bulunmaktadir: “Modicon
Modbus Protocol Reference Guide”. Web adresi: www.modbus.org/docs/PlI_MBUS_300.pdf

Modbus Gzerinden okunabilen en dnemli kayitlarin listesi asagidadir. Detayli Modbus
Uygulama Kilavuzu ve tam adres listesi i¢in firma ile temasa geginiz.

002A 0 16bit | x0.1 Motor devri (rpm)
002B 0 16bit | x10 Bar olarak yag basinci.
002C 0 16bit | x1 Derece olarak motor sicakhgi.
002D 0 16bit | x1 % olarak yakit seviyesi.
002F 0 16bit | x10 Akii gerilimi.
003D 0 8bit - bit_4: otomatik konumu
bit_5: stop konumu
bit_6: run konumu
6-7 Bakim

DIKKAT: CIHAZIN iGiNi AGMAYINIZ,
Cihaz icinde degisebilecek parga yoktur.

Cihazi temizlemek igin yumusak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmayiniz.
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6-8 Olay Kayitlan
Cihaz servis gorevlisine bilgi vermek igin en son 100 olayin kaydini tutar.

Olay tipi, motor durum bilgisi ve detayl motor 6lcim parametreleri olay kaydi hafiza-
sinda saklanir.

Olay kayitlar dairesel bir hafizada saklanir. Yani yeni olay en eski olay kaydini sile-
cektir. Ayni sekilde olay kayitlari en yeniden baslayip eskiye dogru ekrana getirilir.

Olay kayitlari eneriji kesintilerinden etkilenmeyen bir hafizada saklanir.

Olay kayitlari incelenirken 4MENU butonu bir énceki sayfaya gider. Olay kaydinin
son sayfasindan sonra bir dnceki olay kaydinin ilk sayfasina gider.

MENU® butonu ise bir énceki sayfaya gider. ik sayfadan sonra bir sonraki olay
kaydinin son sayfasina gider.

Olay kaydi sayfalarindan ¢ikmak igin
<4MENU veya MENU» butonunu

basili tutunuz.

Her olay kaydi 3 sayfa kaplar. Olay ve sayfa numaralari ekranin sag ust kdsesinde
gorulur. Olaylar en yeni olan 1 numara olacak sekilde numaralandirilir. Sayfalar Adan
C’ye adlandiriimigtir.

Kaydedilen olaylar sunlardir:

-Alarmlar, uyarilar
-Calisma konumu degisiklikler(STOP, OTO, RUN) -Periyodik kayitlar.

Olay kayitlari sunlari igerir:

Kayit tipi (hata kaydi, konum degisikligi, periyodik, vs...)
Motor konumu (STOP, OTO, RUN)

Motor ¢calisma konumu (marslama, sogutma vs...)

Motor devri Yag Basinci Su Sicakhdi YakitSeviyesi Akt Voltaji
Digital giriglerin durumlari

Sarj girisi durumu
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6-9 istatistik Sayicilar

Cihaz istatistik amagli kullanim igin bir dizi sififanamayan sayici sunar.
Bu sayicilar sunlardir:

-Toplam motor saati

-Servise kalan motorsaati
-Servise kalan sire

-Toplam mars adedi

-Toplam motor ¢alisma adedi

Sayicilar enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde silinmeyen bir hafizada tutulurlar.
6-10 Programlama

Programlama konumu, sureleri, galisma limitlerini ve konfiglirasyonu programlamak
icin kullanihr.

Program konumuna girmek icin «MENU ve MENUMtuslarini 1 saniye slreyle basili
tutunuz. Bu sirada cihazin PROGRAM KILIT ucunun bosta olmasi gerekir. Aksi halde
cihaz program konumuna girmeyecektir. Programlama disinda cihazin PROGRAM
KILIT ucunu daima AKU(-)'ye bagli olarak birakiniz. Bdylece yetkisiz kisilerin
programlara ulagsmasi engellenecektir.

Program konumuna girildiginde asagidaki sifre giris ekrani ¢ikacaktir.

M U

ENTER PRSSWORD:
[(gl(elrel(al

V, A, MENU» ve «MENU tuslar kullanilarak 4 haneli sifre girilmelidir.
Cihaz 3 adet sifre saklar. Her sifre farkli seviyedeki parametrelere ulagsmaya izin verir.

Seviye-1 ile sahada degistiriimesi gerekebilecek parametrelere ulasilir. Seviye-2 ile
fabrika ayar parametrelerine ulasilir. Seviye-3 cihaz imalatgisina 6zgudur ve kalibras-
yon parametreleri igindir.
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Fabrika ¢ikisinda Sifre-1 ‘1234’ olarak ayarlidir.
Siz kullanicilar cihaza yalniz bu sifre ile

erisebilirsiniz.

Sifre degisikligi sadece Rainbow programi ile yaplilir, cihaz lizerinden degistirilemez.

Programlama konumuna girmek cihazin ¢alismasini etkilemez. Program yapilirken
enerji kesilmesi durumunda motor otomatik olarak devreye girecektir.

Program konumu 2 seviyeli bir menu sistemi olarak diizenlenmistir. Ana menu program
gruplarindan olugur. Program parametreleri gruplarin iginde yer alir.

Program konumuna girildiginde program gruplarinin listesi gérilecektir. Gruplar
arasinda gecis A ve V butonlari ile yapilir. Segilmis olan grup bant iginde ters renkte
gorundr (beyaz tzerine mavi). Gruba girmek igin press MENU P butonuna basiniz.

Gruptan ana mentiye geri gikmak icin «MENU butonuna basiniz.

Grup iginde ¥Yve Abutonlari ile program parametreleri arasinda gezilir. Segilmis olan
parametre bant iginde ters renkte gortnir (beyaz lizerine mavi). Bu parametrenin
degerini gormek / degistirmek icin MENU® butonuna basiniz. Parametre degeri Vve
A butonlaryla artirihp eksiltilir. Bu tuglar basil tutulursa degerler 10’lu adimlarla
degisir. Program parametresi degistirildigi anda kendiliginden hafizaya kaydedilmis
olacaktir.

MENU M butonuyla bir sonraki parametreye gegilir. MENU «butonuyla ana gruba geri
donalir.

Programlanan degerler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde hafizaya kaydedilir.
Program konumundan ¢ikmak i¢cin mod segme tuslarindan birine basiniz. Herhangi

bir islem yapilmazsa cihaz 1 dakika sonra otomatik olarak programlama konumunu
kapatir.
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Program Grup : Cihaz Konfiglirasyonu

Parametre Tanimi,
(Sifre seviyesi)

Birim

Std.

Aciklama

(1) LCD Kontrast

35

Bu parametre LCD ekranin kontrastini ayarlar. En iyi
gorls elde edilecek sekilde ayarlayiniz.

(1) Galisma Ekrani Segimi

Bu parametre ylke girdiginde cihazin
gOsterecegi ekrani seger.

0: ekran 3 elektriksel, buyuk karakterler

1: ekran 4 motor parametreleri, blyuk karakterler
2: ekran 5 maksimum bilgi, kticlk karakterler

3: ekran 6 analog ylk gostergesi

Her ekranin detayi konu_3.2'de aciklanmistir.

(1) Korna Siireci

Sec

60

Herhangi bir uyari veya alarm olugtugu zaman korna
¢ikisl bu stire boyunca enerijilenir. EGer bu sire 0
olarak ayarlanirsa korna ¢ikigi stresiz olarak gekilir.

(1) Kesikli Korna Cikisgl

0= Surekli
1= Kesikli

(1) Acil Yedekleme Calismasi

girmez.
1: RUN konumunda sebeke kesilirse yiike
girer, sebeke gelince yukten ¢ikar.

(1) Yag Basinci psi

0: Yag Basinci bar olarak gosterilir
1: Yag Basinci psi olarak gosterilir

(1) Sicaklik °F

0: sicaklik santigrat derece olarak gosterilir
1: sicaklik fahrenhayt olarak gdsterilir.

Program Grup: Elektriksel Parametreler

Parametre Tanimi,
(Sifre seviyesi)

Birim

Std.

Aciklama

(1) Sebeke Bekleme Siiresi

min

0.5

Sebeke geldikten sonra yuki sebekeye transfer
etmeden 6nce bu siire kadar beklenir.
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Program Grup : Motor Parametreleri

Parametre Tanimi,

($ifre seviyesi) Birim Std. Aglklama

Motorun galismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu

(1) Frekans uyari alt limiti| - Hz 35 degerin altina diismesi DUSUK HIZ uyarisi olusturur

Motorun galismasi sirasinda L1 fazi frekansinin bu

(1) Frekans uyar Gst limit|  Hz 54 degerin iizerine gikmasi YUKSEK HIZ uyarisi olusturur.

(1) Duslik yag basinci Musirden dlgllen yag basincinin bu sinirin altina
uyart limiti Bar | 1.4 | gismesi DUSUK YAG BASINCI uyarisi olusturur.

(1) Yuksek sicaklik uyar | Musirden dlcllen sogutma sivisi sicakliginin bu
limiti c 95 sinirin Gzerine gikmasi ASIRI ISI uyarisi olusturur.

1M . 4 Motor calistiktan sonra yuke verilmeden énce 1sitma
(1) Motor isitma siiresi | sec ve stabilizasyon igin bu siire kadar bosta galistirilir.

Motor ylikten ¢iktiktan sonra sogutma amaciyla bu

(1) Sogutma Siresi min 1.0 sure kadar daha bosta calistirilir.

Motorun durmasi icin gereken siiredir. Stop
fraai fonksiyonu bu slre buyunca aktif olur. Eger motor

1) Stop Sires sec 10

(M p suresi bu sire sonunda durmamigsa MOTOR DURMUYOR
uyarisi verilir.

(1) Servis periyodu Motor saati olarak servis periyodu. Eger bu parametre

(motor saati) hour | 50 | O (sifir) olarak verilirse motor saatinden SERVIS

ZAMANI gbstergesi aktive olmaz.

. . Ay olarak servis periyodu. Eger bu parametre 0 (sifir)
(1) Servis periyodu month | 6 | glarak verilirse servis periyodundan SERVIS ZAMANI
gostergesi aktive olmaz.

Analog yakit misiri Gizerinden 6lgtilen yakit seviyesi bu
bu limitin altina dustiglinde, DUSUK YAKIT SEVIYE
uyarisi olugacaktir.

(1) Disuk Yakit Uyari
Limiti % 20

6-11 Anza Bulma ve Giderme :

* Sebeke kesilince cihaz kontagi agiyor, marsa basmiyor ve YAG BASINCI VAR!
mesajl ¢ikiyor:
Cihazin YAG BASING girisine AKU(-)gelmiyor.

-Yag basing ucu bosta birakiimis olabilir.

-Yag basing¢ kablosunda kopuk olabilir.

-Yag basing musiri bozuk olabilir.

-Yag basin¢ musiri gok ge¢ kapatiyor olabilir, kontak kapaninca marsa basilacaktir.
Istenirse yag basing musiri degistirilebilir.

+ Motor ilk marsta calismiyor. sonra marsa basmiyor ve YAG BASINCI VAR! mesaji
cikiyor:

-Yag basin¢ musiri gok ge¢ kapatiyor, kontak kapaninca marsa basilacaktir.
Istenirse yag basing musiri degistirilebilir.
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+ UZAK CALISTIR (SISTEM BASINCI DUSUK) sinyali gelince motor calisiyor fakat
cihaz sonradan MARSLAMA hatasi veriyor ve motor duruyor:

-Motor tGzerindeki motorun calisti bilgisi alinacak olan manyetik Pick-up voltaj tretmi-
yordur. Bunun sebepleri ise manyetik pick-up volant dislisine carpip kirlimis veya
volant diglisi ile arasindaki mesafe fazla ac¢iimis olabilir.Manyetik pick-up ile volant
dislisi arasi mesafe 0,5-0,8mm arasinda olmalidir.Mesafe kontrolu yapildiktan sonra
bir dl¢l aleti ile manyetik pick-up ¢ikis voltajini kontrol ediniz.Nominal mesafede ¢ikis
enerjisi ortalama 3 — 7 Volt A.C olmalidir.Enerji okunamiyorsa manyetik pick-up ariza-
lidir ve yenisi ile degistiriimelidir

» Cihaz marsi geg kesiyor:

-Manyetik Pick-up’in volanta olan mesafesi acilmis veya manyetik pick-up ucunda
pislik birikmis olabilir. Bu durumda motor devri nominal devrin ¢ok altinda veya 0 okunur.
Manyetik pick-up mesafesi ve volanta bakan ucunun temizligi yapilip tekrar denen-
melidir. Ayrica manyetik pick-up kablosunda zedelenme veya konnektoriinde gevseklik
olma kontrolli yapilmalidir. Cihaz ekraninda motor nominal devrinin %20’si okundugunda
mars kesilir.

» Cihaz hig galismiyor:

Cihazin arkasindaki AKU+ ve AKU- klemensleri arasindaki DC voltaji élgiiniiz. Voltaj
varsa panodaki bitlin sigortalari kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan
baslayarak hepsini agin ve yeniden test yapin.

» Bazi program parametreleri ekrana gelmiyor:

Bu programlar fabrika ayarlari grubundadir ve kullanici tarafindan degistirir.

7. ELEKTRIK KONTROL PANOSU:




Genel Bilgiler

* Tiirkge — Ingilizce meni
« Elektrik panosu mikro denetleyici tabanli olarak tasarlanmistir.
» Elektrik panosundaki kontrol islemlerinin tamami elektronik olarak yapilmakta ve

hafizaya alinmaktadir.

* Elektrik panosu i¢inde bulunan elektronik kart ylksek teknoloji SMD malzeme ile

Uretilmistir.

» Gosterge olarak enerji tiketimi minimum olan SMD led lamba LCD (liqud Crystal

Display) ekran kullaniimigtir.

GALISMA GERILIMi 3x380V AC

GALISMA FREKANSI 50 - 60 Hz.

GALISMA AKIMI 0,02-55A.

EKRAN 4X20 Mavi ekran LCD (Liquid Crystal Display)
OLGUM HASSASIYETI + %1

GCALISMA SICAKLIGI -20.....+50%

Teknik Bilgiler

16 bit mikroislemci tabanl tasarim.

48 mhz gcalisma frekansi.

64 Kb Rom bellek ve 1024 byte Eeprom.

Tarih ve saat bilgilerini ekrandan gérebilme.

Haftada 2 glin otomatik test yapabilme (gercek zaman saat).
Otomatik test selenoid valf gikisi.

3 faz gerilim degerlerini lgme ve ekranda gorebilme.

Gerilim koruma. Aktif ve Pasif segebilme.

Gerilim koruma ust ve alt degerlerini ayarlayabilme.

Pompa akim degerlerini ekrandan gérebilme.

Akim koruma. Aktif ve Pasif segebilme.

Akim koruma Ust ve alt set degerlerini ayarlayabilme.

Akim koruma aktif segilmesi durumunda otomatik resetleme.
Akim koruma reset sayisi ve zamanini ayarlayabilme.

Susuz calismaya kargi flator korumasi. Aktif ve pasif segebilme.
Emis ve Basma vanalari kapali uyarisi.

Uzak start le calistirabilme.

Tum hata durumlarini LCD ekrandan gorebilme.

Gecgmis 20 olay! saat ve tarih ile birlikte hafizaya alma.

Pompa galisma zamanini ekrandan gorebilme.

Pompa salt (devreye girme-gikma) sayisini ekranda goérebilme.
Yetkisiz miidahalelere kars! sifre korumasi.

Pompa durma gecikmesi (10 saniye 240 saat) ayarlanabilme.
Tdm ariza ve galisma durumlarini réle kontagi ile bildirme.
Basing transmitteri ile kullanabilme.

Basing transmitteri kullanimda basing degerlerini ekrandan gérebilme.
Basing transmitteri kullanimda set basing degerini ayarlayabilme.
Turkge kolay meni kullanimi.

Normalde kapali veya normalde agik tip basing salter segimi.
Modbus 4800 - 9600 - 19200 - 38400 baudrate.

Modbus (RTU) haberlesme protokoltd. Modbus menu erisimi.
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YANGIN iLE MUCADELE POMPA GRUPLARI TESISAT BAGLANTI SEMASI

Basing hatti kollektori

Basing hatt kollektéri pompa tesisati baglantisi
Basing hatti vanasi

Ara baglanti pargas: flanglan

Basing hatti gekvalfi

Basing hatti rediiksiyon flansi

Basing hatti rediiksiyonu ( Konsantrik )
Basing hatti rediiksiyon flansi

Emisg hatti rediksiyon flangi

Emis hatti rediiksiyonu ( Eksantrik )

Emis hatti rediksiyon flang

Emis hatti vanasi

Emig hatti kollektérii pompa tesisati baglantisi
Emis hatti kollektorl
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ALF ENERGY markali Urtinler, tasima esnasinda meydana gelebilecek zararlari
Onlemek icin destek malzemeleri kullanilarak paketleme yapilmaktadir.

Tasima sirasinda zarar verici etken ve uygulamalardan uzak durulmalidir.

Uriin paketlerinin tasinmasi sirasinda elektronik ve mekanik aksamlarinin zarar
g6rmesi g6z dnune alinarak dikkat edilmesi gerekmektedir.

ALF ENERGY markali trlnler nakliye sirasinda, dik olarak ¢arpilma ve hasar
gormeyecek sekilde forklift, hidrolik araba ile alttan tagsinmali veya 6zel diizenek
ile Ustten tasinmalidir.

Ustten tagimalarda (iriiniin altinda kalacak sekilde durmayiniz ve uzun siireli
urinu havada askida birakmayiniz.

Hicbir sekilde devirerek, surikleyerek ve ana mamule yuk bindirerek tagima ve
nakliye yapmayiniz.

Tasima ve kurulum sirasinda, hidrofor sasesi Uizerindeki tagsima kulaklarini veya
deliklerini kullaniniz.
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ALF ENEFRGY

URETICIi FIRMANIN

Unvani
ALF ENDUSTRIYEL ENERJi SISTEMLERI SAN. ve TiC. LTD. STi.

Adresi : Eyiip Sultan Mah. Ulubatli Hasan Cad. Vezir Sk. No:6 Sancaktepe - ISTANBUL
Telefonu  : (0216) 409 10 05 - 06
Faks : (0216) 409 11 52
e-posta : info@alfenerji.com.tr
P @ Ul - 9
Yetkilinin imzasi : Firmanin Kasesi :
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SATICI FIRMANIN

Unvani
Adresi ~ :
TelefonU
FaKS I
e-posta R
Fatura Tarih ve SayIsl @ ..
Teslim Tarihi ve Yeri :

r 1
Yetkilinin imzasi : Firmanin Kasesi :
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MALIN
Cinsi T Garanti Siiresi 1 2 yildir
Markasi  :ALF ENERGY Azami Tamir Siiresi : 20 is glinidir

Modeli : Bandrol ve Seri No :
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GARANTI SARTLARI

1) Garanti stiresi, malin teslim tarihinden itibaren baslar ve 2 yildir.

2) Malin biitiin pargalari da dahil olmak tizere tamami firmamiz garantisi kapsamindadir.

3) Malin ayiph oldugunun anlasiimasi durumunda tiiketici, 6502 sayili Tiiketicinin Korunmasi Hakkinda Kanunun 11 inci
maddesinde yer alan;

a- Sozlesmeden dénme,

b- Satis bedelinden indirim isteme,

c- Ucretsiz onariimasini isteme,

d- Satilanin ayipsiz mal ile degistirilmesini isteme, haklarindan birini kullanabilir.

4) Tiiketicinin bu haklardan iicretsiz onarim hakkini segmesi durumunda satici; isgilik masrafi, degistirilen parca bedeli
ya da baska herhangi bir ad altinda higbir licret talep etmeksizin malin onarimini yapmak veya yaptirmakla yiktimlidir.

5) Tiketicinin, Ucretsiz onarim hakkini kullanmasi halinde malin;

- Garanti siiresi iginde tekrar arizalanmasi,

- Tamiri igin gereken azami sirenin agilmasi,

- Tamirinin mimkiin olmadiginin, yetkili servis istasyonu, satici veya tretici tarafindan bir raporla belirlenmesi
durumlarinda; tiiketici malin bedel iadesini, ayip oraninda bedel indirimini veya imkan varsa malin ayipsiz olani ile
degistiriimesini saticidan talep edebilir.

6) Garanti uygulamasi sirasinda degistirilen malin garanti siiresi, satin alinan malin kalan garanti siiresi ile siniriidir.

7) Malin tamir stiresi 20 is giiniind, gecemez. Bu slre, garanti siresi igerisinde mala iliskin arizanin yetkili servis
istasyonuna veya saticlya bildirimi tarihinde, garanti siiresi disinda ise malin yetkili servis istasyonuna teslim tarihinden
itibaren baslar. Malin garanti stiresi icerisinde arizalanmasi durumunda, tamirde gecen siire garanti stiresine eklenir.

8) Malin kullanma kilavuzunda yer alan hususlara aykir kullaniimasindan kaynaklanan arizalar garanti kapsami
disindadr.

9) Satici tarafindan bu Garanti Belgesinin verilmemesi durumunda, tiketici Giimrik ve Ticaret Bakanligi Tiketicinin

Korunmasi ve Piyasa Gézetimi Genel Miidiirliigiine basvurabilir.

Garanti kapsami yiikiimliiliikleri agagirdaki durumlarda ortadan kalkar;

Malin kullanma kilavuzunda belirtilen yontemlere veya kosullara aykiri bir sekilde kullaniimasindan dolay! arizalanmasi durumunda,
Malin ve muhteviyatindaki aksamin seri numaralari veya garanti etiketlerinin tahrip edilmis/yirtiimis olmasi durumunda,

Malin firmamiz ve yetkili servis elemanlari disinda daha dnceden agildiginin/ onarim yapildiginin belirlenmesi durumunda,
Malin ve muhteviyatindaki aksamin dis yizeylerinin misteri sorumluluu icerisinde kirilmasi veya ¢izilmesi durumunda,
Firmamiz ve yetkili servislerimizin disinda bir yerden satin alinmis ve Uriin ile birlikte kullanilabilen aksesuar veya diger
cihazlarin yol agtigi arizalar durumunda,

Cihazin tiiketiciye tesliminden sonraki yanlis tasima (garpma, diisiirme, darbe), yanlis ve yetersiz bakim, yanlis ve kot
kullanim, cihaz igin kullanim kilavuzunda belirtilen cevre ¢zelliklerine aykiri kullanimlar; hava tesisatinin yetersizligi, malin

asiri nemli, tozlu veya sicak ortamlarda kullaniimasi veya elektronik devrelere zararli, agindirici ortamlarda kullaniimasi,

kaza, darbe, elektrik (voltaj degisiklikleri), dogal afetlerden kaynaklanan arizalar durumunda,

Ariza veya hasar, malin nakliyesi sirasinda olusmussa,

Arizali parca degisiminin yetkili teknik servisleri haricinde ve/veya firmamiz garantisi olmayan parcalar ile yapiimasi durumunda,

Arizalarin kullanim hatasi sonucu ortaya cikip ¢ikmadig yetkili servis veya firmamizin diizenleyecegi raporla belirlenir.
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